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1 ) Mise en situation.
  On se propose d'étudier le comportement du
plateau du système Minidosa afin d'implanter
le vérin de rotation de celui-ci.

2 ) Préparation de l'assemblage.
  A partir des fichiers fournis, nous allons réaliser l'assemblage de la maquette virtuelle.

2.1 )
Ensemble Fixe : "Bâti"
Q :
Réaliser un nouvel assemblage et insérer le sous-assemblage : Ensemble Fixe

 
Rendre ce sous-ensemble fixe.

2.2 )
Ensemble Bras
Q :
Insérer le sous-assemblage : Ensemble Bras

 
Insérer les contraintes de position relatives à ce sous-ensemble.

 
( On précisera, à l'aide des dessins ci-dessous, les contraintes et les surfaces concernées.)
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2.3 )
Ensemble Tige
Q :
Insérer le sous-assemblage : Ensemble Tige

 
Insérer les contraintes de position relatives à ce sous-ensemble.

 
On placera la tige pour avoir le rayon minimal au niveau du bras (Rmini).

 
( On précisera, à l'aide des dessins ci-dessous, les contraintes et les surfaces concernées.)
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2.4 )
Ensemble Corps
Q :
Insérer le sous-assemblage : Ensemble Corps

 
Insérer les contraintes de position relatives à ce sous-ensemble.

 
On alignera le plan de la tige avec les plans au niveau de la fixation du corps.

 
( On précisera, à l'aide des dessins ci-dessous, les contraintes et les surfaces concernées.)

[image: image9.jpg]



[image: image10.jpg]



[image: image11.jpg]



2.5 )
Chape de fixation
Q :
Insérer la chape de fixation du corps sur le bâti.

 
Insérer les contraintes de position relatives à ce sous-ensemble.

 
On pourra faire coïncider les plans médians de la chape et du corps.


( On précisera, à l'aide des dessins ci-dessous, les contraintes et les surfaces concernées.)
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3 ) Exploitation de l'assemblage.
Q :
Tester le comportement de la maquette, en déplaçant :

· le bras

· la chape
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  Nous allons maintenant rechercher à quel endroit fixer la
chape pour un fonctionnement de ce système.

3.1 )
Mise en place des contraintes.
Q :
Mettre en place une distance entre le plan gauche
du profil et le coté de la chape, comme sur le
dessin ci-contre.
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Q :
Mettre en place une distance entre le plan

sur le corps et le plan de référence (plan 4)
sur la tige, comme sur le dessin ci-contre.

3.2 )
Mise en place de côtes pour visualiser les déplacements.
  Afin de pouvoir comprendre l'influence des réglages sur la maquette numérique, on va mettre en place des côtes qui serviront uniquement à visualiser les valeurs des réglages.

Q :
A l'aide de l'outil cotation, mettre en place les trois distances ci-dessous :

[image: image18.jpg]



· entre la face du profil et
la face de la chape.
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· entre la face du corps et
le plan de référence sur
la tige (plan 4).

· entre le plan dans l'axe du bras (plan 3) et plan longitudinal du support
(plan 1).

  Notre maquette numérique est prête à être exploitée.

3.3 )
Recherche de l'écart angulaire nécessaire entre 2 positions du plateau.

Q :
Déterminer le nombre de position du plateau ?


Q :
En déduire, l'écart angulaire entre 2 positions.


Q :
Sur le schéma ci-contre, mettre en évidence,
les différentes positions du plateau.

On précisera les positions correspondantes

au déplacement du bras.

3.4 )
Recherche de la course du vérin.
Q :
Relever la référence du vérin utilisé pour la rotation du plateau.


Q :
A l'aide d'un catalogue constructeur, donner le diamètre du piston et la course de ce vérin.

3.5 )
Recherche des côtes de réglage à l'aide de la maquette numérique.
  Dans la suite, nous noterons :

· A : la côte entre la face du corps et le plan de référence sur la tige.

· B : la côte entre la face du profil et la face de la chape.

· ( : la côte angulaire entre le plan dans l'axe du bras (plan 3) et plan longitudinal
 
du support (plan 1).

  A tout moment, ces côtes peuvent être visualisées directement sur la maquette.

Q :
Le vérin est construit de manière à ce que Amini = 10.

 
Déterminer la valeur de Amaxi.

Q :
Pour le réglage Rbras mini, en agissant sur les contraintes dimensionnelles mise
 
en place, déterminer les différentes côtes de réglage et compléter les tableaux
 
de valeur ci-dessous.

Nous adopterons une précision de 1/10 de mm.

	réglage Rbras mini

	pour
	Amini =
	( =

	on trouve alors
	B =

	pour
	Amaxi =
	

	on obtient un angle de
	( =


	réglage Rbras mini

	pour
	Amaxi =
	( =

	on trouve alors
	B =

	pour
	Amini =
	

	on obtient un angle de
	( =


Q :
Reprendre la démarche précédente pour le réglage Rbras maxi.

(on pourra changer la configuration Rbras, en éditant la contrainte de coaxialité entre
 
le bras et la tige et en changeant la surface de référence sur le bras).

	réglage Rbras maxi

	pour
	Amini =
	( =

	on trouve alors
	B =

	pour
	Amaxi =
	

	on obtient un angle de
	( =


	réglage Rbras maxi

	pour
	Amaxi =
	( =

	on trouve alors
	B =

	pour
	Amini =
	

	on obtient un angle de
	( =


4 ) Fixation de la chape sur le bâti.
  Pour pouvoir bénéficier d'une plage de réglage pour les côtes angulaires (, on envisage de réaliser un trou oblong dans le bâti pour venir y placer un élément d'assemblage pour fixer la chape.

Q :
A partir de relevés précédents, déterminer les valeurs extrêmes de la côte B.


Q :
Sur le croquis ci-dessous, mettre en place les côtes manquantes pour la réalisation du trou oblong.


Q :
Dans le sous-assemblage "Ensemble fixe", éditer la pièce "Profilé" et réaliser le trou oblong défini ci-dessus.

Q :
Dans l'assemblage, insérer les éléments suivants pour terminer la fixation de la chape :

· Vis H, M10-50

· Rondelle Grower W10

· Ecrou H, M10 série H

Q :
Tester le bon fonctionnement de la maquette ainsi réalisée.
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