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1 ) Mise en situation.
  On se propose d'étudier le guidage des roues dentées du potentiomètre horizontal du robot Fisa.

  Pour le visualiser, vous pouvez charger le document : CAPTEUR.SLDASM
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  L’objectif est de modifier le guidage en rotation de l’ensemble (21) et (55) en mouvement par rapport à la pièce (23) afin d’optimiser le produit pour :

· augmenter la durée de vie du guidage en interposant des coussinets dans la liaison.


· simplifier le guidage en remplaçant la pièce (53), la pièce de liaison (53/23)
et la vis de pression par un axe en une seul pièce.

2 ) Analyse de la solution existante.
  A partir de la représentation de l'assemblage…

Q :
Analyser la liaison réalisée entre la plaque (23) et les roues dentées (21-55).

 
On précisera la mise en position des pièces et les solutions de maintien en
 
position.


Que pensez-vous de cette solution ?

3 ) Analyse de la solution modifiée.
[image: image2.jpg]  On envisage de remplacer la solution existante, par la solution représentée par le schéma ci-dessous :

Q :
Dessiner, en perspective à main levée, un croquis donnant les formes du nouvel
 
axe, respectant cette modification.

Recherche des dimensions des coussinets :

Q :
Relever les dimensions sur les roues dentées, permettant l'implantation
 
d'un coussinet.

	
	diamètre alésage d
	diamètre du maxi de matière D
	largeur maximale d'implantation L

	Roue 55
	
	
	

	Roue 21
	
	
	


Q :
En déduire, si elles existent, les dimensions extrêmes de chaque coussinet.


(pour des raisons de maintenance, on prendra deux coussinets identiques)
	
	diamètre intérieur d
	diamètre extérieur D
	longueur L

	Coussinet
	
	
	


Q :
A l'aide d'un recueil de norme, choisir un coussinet qui convient.
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4 ) Réalisation de l'assemblage de la solution modifiée.
  Pour cette réalisation, on vous donne le nouvel axe : Axe_f.sldprt

  L'objectif est de réaliser la maquette numérique de la solution modifiée. Pour cela, on vous propose la démarche ci-dessous :

· d'ouvrir l'ancienne version de l'ensemble fixe

· de supprimer les éléments en trop

· d'implanter le nouvel axe (Mip et Map)

· d'implanter la rondelle d'arrêt ( d=3,2 ; D = 14 ; e = 0,8 ) et l'anneau élastique


· de créer les coussinets (sauf s'ils existent en bibliothèque)


· d'ouvrir l'ancienne version de l'ensemble rotation (21-55)

· d'implanter les coussinets


· de réaliser l'assemblage final des différents sous-ensembles

Conseils :

· on pourra relever toutes les dimensions directement sur la maquette.

· les éléments standards pourront être pris dans la bibliothèque.

· on pourra éventuellement usiner certaines pièces.
(attention, on ne peut pas rajouter de la matière)
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Guidage par 2 coussinets





référence





Arrêt par une rondelle et un anneau élastique.





Encastrement :


MIP : Epaulement + Centrage


MAP : Axe fileté + écrou
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Plat sur axe


pour le serrage
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Arrêt par épaulement














